Typ RI 58-D

Inkrementale Drehgeber mit Hohlwelle

flexibles Hohlwellenkonzept
bis @ 14 mm

kurze Bauldnge

einfache Installation durch
Klemmwelle oder Endwelle
® Anwendung z. B.:

- Stellantriebe

- LingenmeBmaschinen

- Motoren
Endwelle Klemmwelle e Betriebstemperatur bis 100°C
(R 58 TD)
Strichzahl RI58-D  1/2/3/4/5/10/20/25/29/30/35/40/45/50/60/64/70/72/80/100/ 117/

RI158 TD

Technische Daten
mechanisch

50

120/125/128 136/ 144 [ 150
356 /360 /375 /400 [ 460 | 480
1250/ 1270 [ 1500 / 1600 [ 1800

3925 [ 4000 4096 [ 5000

= — —

180200/ 226/ 230/ 250/ 256/ 280/ 300 / 314 [ 350 /
500/ 512/ 600/ 625/ 720/ 889 /900 /942 [ 1000 [ 1024
1885 [ 2000 / 2048 [ 2500 / 3000 / 3400 [ 3480 [ 3600 /

(Hochtemperatur) wie oben, jedoch nur im Bereich 4...2500

Weitere Strichzahlen auf Anfrage

Befestigung
Wellendurchmesser

Drehzahl
Drehmoment

Tragheitsmoment

Schutzart (EN 60529)
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Schwingfestigkeit (IEC 68-2-6)
Schockfestigkeit (IEC 68-2-27)
AnschluBart radial

Geh&use

Gewicht

* Andere Kabelldngen auf Anfrage

Synchroflansch mit Klemmwelle oder Endwelle
10 mm-Hohlwelle

12 mm-Hohlwelle

14 mm-Hohlwelle (nicht durchgehend)
gefordertes MaB der Montagewelle:

@ 10 mm, Toleranz g8 (-0,005...-0,027 mm)

@ 12/14 mm, Toleranz g8 (-0,006...-0,033 mm)
max. 6000 min'

< 1 Nem bei durchgehender Welle

< 1,7 Nem bei nicht durchgehender Welle

ca. 35 gem? (Klemmwelle, nicht durchgehend)
ca. 20 gcm? (Endwelle)

ca. 60 gem? (Klemmwelle, durchgehend)
Gehause IP 65, Welleneingang IP 64

-10... +70 °C, Option: -25 ..+100°C
-25...+85°C

10 g = 100 m/s? (10 ... 2000 Hz)

100 g = 1000 m/s? (6 ms)

1,5 m Kabel* oder Flanschdose

Aluminium

ca.170 g
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Typ RI 58-D

Technische Daten Allgemeine Auslegung gemaf DIN VDE 0160, Schutzklasse IlI,
elektrisch Verschmutzungsgrad 2, Uberspannungskategorie I
Versorgungsspannung bei RS 422 + Sense (T):  5VDC + 10 %
(SELV) bei RS 422 + Alarm (R):  5VDC + 10 % oder 10 ... 30 VDC"
bei Gegentakt (K, I): 10 ...30 VDC"
Stromaufnahme 40 mA (5VDC), 60 mA (10 VDC), 30 mA (24 VDC)
Standard- RS 422 (R): A B, N, A B, N, Alarm
Ausgangsvarianten? RS 422 (T): A B, N, A B, N, Sense
Gegentakt (K): A, B, N, Alarm

Gegentakt antivalent (I): A, B, N, A B, N, Alarm

1) Verpolschutz bei Versorgungsspannung 10...30 VDC
2) Ausgangs-Beschreibung und technische Daten siehe Kapitel ,Ausgdnge”

MaBzeichnung 585401
Befestigung = F: Klemmwelle, nicht 4201
durchgehend 47,5 3x120°=350°
33,5

¢ 5Bhna
g 50wz

Befestigungsgewinde N4x5

8.5 MaB | Hohlwellen-@ Einheit
a2 A 10" | 12" | 14" | mm
A 1045 | 1255 | 1445 | mm

AT = Durchresser der Anschlufiwelle

58,5101
4210.1
3,523 24120°=360*

235

# 58wy
¢ S0np
[

|
i

2.5
6.5
8.5

Befestigungsgewinde Mdx5

2.2

Q R bei Douerbiegung » 100 ma
¥ Bei Ausfahrang 10-30V 5422 nq,

R bei einmoliger Biegung > 40 o
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Typ RI 58-D

MaBzeichnung
Befestigung = D: Klemmwelle, durchgehend

Optional:

Klemmring hinten auf Anfrage

MaBzeichnung
Befestigung = E: Endwelle, nicht
durchgehend

52

Aegiehl un RO® georeht G4.5401

42201

41,5407

50,50 r50.5’°-33‘_—‘

3x1207=360"
S

2| =
R g I
| W -
! l
5.5
E.5
8.5
2.2
Hof:| Hohlwelien—f | Einheil
A [ 1g#faew o
[ar] 0@ 126] m
R bei Douerbiegung # 100 mu
Av = urchaegser der Anschiudkelle
R bei einmaliger Biegung » 40 e
¥ Bei AusfGhrung 10-30¢ R5422
Ans icht um 60* gedreht 58.510.1
42,5403 4210.1
[T 361204 360°
[7 h
= =)
1
3 . .
Befestigmgsgeninde M4xS
22 i
58.510.1
4103 3120360
7.3
I >
2 = -
& & 2 —H — - =
= - “[ % -

15.%

1 -
0.5
1.5

Bafestigungsgewinde Mixs

3.5 " "
MaB | Hohlwellen-@ Einheit
22 A 1107 [127 [147 [ mm
A | 104 | 1245 | 144 | mm
A* = Durchmessser der AnschluBwelle
58.550.1
4201
. 320°=360"
175
t
g of i |
2 4=
10.7)
0.5
.5 o , .
I BeFestigungsgeninde M4x5
3.5
2.2

R bel Doverbisgung » 100 mn

Yo
£ Bei Ausfhrung 10-30V AS422 & R bei einnaliger Bisgung > 40 am
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Montagehinweis

AnschluBbelegung Kabel PVC

AnschluBbelegung Kabel TPE

HENGSTLER
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Typ RI 58-D

Um einen axialen und radialen Wellenversatz ausgleichen zu kdnnen, darf der
Drehgeberflansch nicht starr befestigt werden.
Fixieren Sie den Flansch tiber eine Statorkupplung (z. B. Federblech) als Drehmomentstiitze
(siehe auch Zubehdr) oder tiber einen Zylinderstift:
12 7
3
& N ]
il 7 4x16 2
o CEREESY o
i — =L
R 10
W L
Abmessungen gelten auch fiir Wellen-g 10 oder 14 Abmessungen gelten auch fiir Wellen-g 10 oder 14
Befestigung = D, F (Klemmwelle) Befestigung = E (Endwelle)
Vorbereitungen am Antriebsgehause " Vorbereitungen an der Antriebswelle
(alle Varianten): (nur Befestigung = E):
Am Antriebsgehduse muf ein Zylinderstift Die Antriebswelle muf3 eine Gewinde-
angebracht sein (Durchmesser 4x16 bzw. bohrung im MaBB M 4x10 haben:
4x20, DIN 6325). Diese Bohrung nimmt die Befestigungs-
Er dient als Drehmomentstiitze. schraube des Drehgebers auf.
1) oder als Option: Statorkupplung als Drehmomentstiitze
Ausgangsschaltung
Kabel PVC RS 422 RS 422 Gegentakt (K) Gegentakt
Farbe + Sense (T) + Alarm (R) antivalent (1)
weil Kanal A Kanal A Kanal A Kanal A
weiB/braun Kanal A Kanal A Kanal A
griin Kanal B Kanal B Kanal B Kanal B
griinfbraun Kanal B Kanal B Kanal B
gelb Kanal N Kanal N Kanal N Kanal N
gelb/braun Kanal N Kanal N Kanal N
gelb/schwarz Sense GND Alarm Alarm Alarm
gelb/rot Sense Vee Sense Vee Sense Vee
rot 5V DC= 5/10...30 V DC= 10...30 V DC= 10...30 V DC=
schwarz GND GND GND GND
Kabelschirm? Kabelschirm? Kabelschirm? Kabelschirm? Kabelschirm?
1) mit dem GebergehZuse verbunden
Ausgangsschaltung
Kabel TPE RS 422 RS 422 Gegentakt (K) Gegentakt
Farbe + Sense (T) + Alarm (R) antivalent (1)
braun Kanal A Kanal A Kanal A Kanal A
griin Kanal A Kanal A Kanal A
grau Kanal B Kanal B Kanal B Kanal B
rosa Kanal B Kanal B Kanal B
rot Kanal N Kanal N Kanal N Kanal N
schwarz Kanal N Kanal N Kanal N
violett (weiB)?  Sense GND Alarm Alarm Alarm
blau Sense Ve Sense Ve Sense Ve
braun/griin 5V DC= 5/10...30 V DC= 10...30 V DC= 10...30 V DC=
weiB/grin GND GND GND GND
Kabelschirm? Kabelschirm? Kabelschirm? Kabelschirm? Kabelschirm?
1) mit dem GebergehZuse verbunden
2) weiB bei Ausfiihrung Sense (T)
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Typ RI 58-D

AnschluBbelegung
Flanschdose (CONIN)

Zubehor

Bestellangaben

54

Pin RS 422 RS 422 Gegentakt (K) Gegentakt antivalent (1)
+ Sense (T) + Alarm (R)
1 Kanal B Kanal B N.C. Kanal B
2 Sense Ve Sense Ve N.C. Sense Ve
3 Kanal N Kanal N Kanal N Kanal N
4 KanalN Kanal N N.C. Kanal N
5 Kanal A Kanal A Kanal A Kanal A
6  Kanal A Kanal A N.C. Kanal A
7  NC Alarm Alarm Alarm
8 Kanal B Kanal B Kanal B Kanal B
9 N.C* N.C* N.C* N.C*
10 GND GND GND GND
" Sense GND N.C. N.C. N.C.
12 5V DC= 5/10...30V DC= 10...30V DC= 10...30V DC=
*Schirm bei Ausfiihrung Kabel mit CONIN-Stecker
Stator-Kupplung als Drehmomentstiitze, Art.Nr. 1531 162
24
11.5"”2 0 8
& s
f bl
Z 3 S =
g i s N j_ & r;
= T N
N
-- [Eg]
4.5H12 v
36.420.1
-D Hohlwelle Versorgungsspannung Befestigung Wellendurchmesser

TD Hohlwelle 100° C

A5VDC

E10...30VDC

Synchroflansch mit 2 10 mm

E Endwelle” 7 12 mm

F Klemmwelle " 9 14 mm?
D Klemmwelle?

Strichzahl
1 ... 5000
—
Schutzart
3 IP64?
4 |P 64"

I
Ausgang
KGegentakt

TRS 422 + Sense
RRS 422 + Alarm

Risg [/ |00 OO
| | S

T
AnschluBart
B PVC-Kabel radial
F TPE-Kabel radial
D CONIN-Flanschdose radial, rechtsdrehend?

I Gegentakt antivalent H CONIN-Flanschdose radial, linksdrehend?

1) Befestigung E, F: nicht durchgehend (Sackloch), mit Schutzart Code 4
2) durchgehend mit Schutzart Code 3, nur mit AnschluBart Kabel

3) nur mit Befestigung E oder F (nicht durchgehend)
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Type RI 58-D Incremental Shaft Encoders with Hollow Shaft

® Flexible hollow shaft design
up to diameter 14 mm

® Short overall length

¢ [asy installation by means of
clamping shaft or blind shaft

Blind shaft

Clamping shaft

® Application e.g.:
- actuators

- motors

Number of pulses

RI 58-D

RI 581D

100 °C (R 58 TD)

- length measuring machines

e Operating temperature up to

1/2/3/4/5/10/20/25/29/30/35/40/45/50/60/64/70/72/80/100/ 117/
120/125/128/136/ 144 [ 150/ 160 /180 / 200 [ 226 [ 230 [ 250 [ 256 [ 280 / 300/ 314 [ 350
/360 /375 [ 400 [ 460 [ 480 [ 500 [ 512 600 [ 625 [ 720 [ 889 [ 900 / 942 [ 1000 [ 1024 [ 1250
[ 1270/ 1500 [ 1600 / 1800 / 1885 / 2000 / 2048 [ 2400 | 2500 / 3000 / 3400 / 3480 | 3600 /

3925 [ 4000 [ 4096 | 5000

(high temperature); As above, but only within the range 4...2,500
Other numbers of pulses available on request

Technical data Mounting synchro flange with clamping shaft or blind shaft
mechanical Shaft diameter hollow shaft 10 mm
hollow shaft 12 mm
hollow shaft 14 mm (not through)
required dimension of mounting shaft:
@ 10 mm, tolerance g8 (-0.005...-0.027 mm)
@ 12/14 mm, tolerance g8 (-0.006...-0.033 mm)
Absolute maximum speed max. 6,000 RPM
Torque < 1 Nem with through shaft
< 1.7 Ncm with blind shaft
Moment of inertia approx. 35 gcm? (clamping shaft)
approx. 20 gem? (blind shaft)
Protection class (EN 60529) Housing IP 65, bearings IP 64
Operating temperature -10 ... +70 °C, Option: -25..+100°C
Storage temperature -25...+85°C
Vibration proof (IEC 68-2-6) 10 g = 100 m/s? (10 ... 2,000 Hz)
Shock resistance (IEC 68-2-27) 100 g = 1,000 m/s? (6 ms)
Type of connection radial 1.5 m cable™ or connector
Housing aluminium
Weight 170 g approx.
**Other cable length on request
50 Shaft Encoder Catalogue 1999 HENGSTLER



Type Rl 58-D

Technical data General design as per DIN VDE 0160, protection class lIl,
electrical contamination level 2, overvoltage class ||
Supply voltage with RS 422 + Sense (T): 5VDC + 10 %
(SELV) with RS 422 + Alarm (R): 5VDC + 10 % oder 10 ... 30 VDC "
with push-pull (K, 1): 10..30VDCY
Power consumption 40 mA (5VDC), 60 mA (10 VDC), 30 mA (24 VDC)
Standard- RS 422 (R): A B, N, A B, N, Alarm
Output versions? RS 422 (T): A B, N, A B, N, Sense
push-pull (K): A, B, N, Alarm

push-pull complementary (I): A, B, N, A, B, N, Alarm

1) Pole protection with supply voltage 10...30 VDC
2) Output description and technical data see section ,Output”

Dimensioned drawing sa5u0
Mounting = F:

blind shaft with clamping ring 33“25‘“ 1120°=360"
o :
g | N
144 Giais
l E

Mounting thresd M 4x5

i L Dim.:| @ of hollow shaft | Unit
22 A 1107 [ 129 ]147 | mm
A" 1045 | 125 | 1445 | mm
A* = Diameter of connection shaft
58,5401
42:0.1
38,5403 -3
T 31202360
BYRNEN
5.5
£.5
5.5
2.2 " R with Taligne bending 3 100 am
£ with version 10-30v RS432 1 % R with one time bending 3 40 mm
L]

**with mounting F: clamping shaft; not through-going

Dimensions in mm
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Type Rl 58-D

Dimensioned drawing

Mounting = D:
through shaft with clamping ring

Option:

Clamping ring at rear on request

Dimensioned drawing
Mounting of version E, blind shaft
(no through shaft)

52

58.510.1

41,512
(50, 5:0.3)%

# e
# 50n

R with fatigue bending = 100 mm
R with ane time bending > 40 mm
"with version 10-30V RS 422

42,503
Gy g

P 5Bng
B 502

42100 i
;

Mounting thread M 4x5

Dim.:| @ of hollow shaft | Unit

A 1017 1217 mm

mm

A ] 10, | 12,

A* = Diameter of connection shaft

58.540.1

Ix1207<360"

Mounting thread M 4x5

# 590
# S0

58.5e0.0

3x140°=360*

Dim.:| @ of hollow shaft

Unit

A 1077 | 1247 114% | mm

A" [ 1045 | 1245

145 | mMm

A* = Diameter of connection shaft

8.5
sl @ .
=TT o /Mounting thread M 4x5
35
. : . 2.2
Dimensions in mm 4
4 Y Rowilh Fatigue bending =100 nm
¥ with version 10-30W RS422 b Fowilh one lime bending > 40 mm
HENGSTLER
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Mounting Necessities

Connection diagram cable PVC

Connection diagram cable TPE

HENGSTLER

Type Rl 58-D

In order to be able to compensate an axial and radial misalignment of the shaft, the encoder

flange must not be fixed rigidly.

Fix the flanges by means of a stator coupling (e.g. spring plate) as torque support (see

“Accessories”) or by means of a cylindrical pin:

R21:15

-

1

L o1,

10-35 {F)
1o o "
Dimensions in mm also apply for shaft-g 10 or 14

12 r
SN
N ]
7 4x16 k.
B N
. mw
o @‘\\\\\\\\\\\\\\\\\" o
<
R 10
AN 13
2010.5

Dimensions in mm also apply for shaft-g 10 or 14

Mounting D, F (Clamping shaft)

Preparation of the machine flange"
(all mounting versions):

In the machine flange a straight pin must
be installed (diameter 4x16 resp. 4x20,
DIN 6325).

This pin is required as a torque support.

1) Or as an option: stator coupling as torque support

Mounting E (Blind shaft)

Preparation of the drive shaft

(only in mounting = E):

The drive shaft must be provided with a
threaded bore M 4 x10:

This bore accepts the fastening screw of
the shaft encoder.

Output circuit

Cable PVC RS 422 RS 422 push-pull (K) push-pull
Colour + Sense (7) + Alarm (R) complementary (1)
white Channel A Channel A Channel A Channel A
white/orown  Channel A Channel A Channel A
green Channel B Channel B Channel B Channel B
greenforown  Channel B Channel B Channel B
yellow Channel N Channel N Channel N Channel N
yellow/brown ~ Channel N Channel N Channel N
yellow/black ~ Sense GND Alarm Alarm Alarm
yellow/red Sense Vee Sense Ve Sense Vee

red 5V DC= 5/10...30 V DC= 10...30 V DC= 10...30 V DC=
black GND GND GND GND

Cable screen?

1) connected to housing

Cable TPE RS 422
Colour + Sense (T)
brown Channel A
green Channel A
grey Channel B
pink Channel B
red Channel N
black Channel N
violet (white)? Sense GND
blue Sense Ve
brown/green 5V DC=
white/green GND

Cable screen?

1) connected to housing
2) white with Version Sense (T)

Shaft Encoder Catalogue 1999

Cable screen?

Cable screen?

Cable screen?

Output circuit
RS 422

+ Alarm (R)
Channel A
Channel A
Channel B
Channel B
Channel N
Channel N
Alarm

Sense Vee
5/10...30 V DC=
GND

Cable screen?

Cable screen?

push-pull (K)
Channel A
Channel B

Channel N

Alarm

10...30 V DC=
GND
Cable screen?

Cable screen?

push-pull
complementary (1)
Channel A
Channel A
Channel B
Channel B
Channel N
Channel N
Alarm

Sense Vee
10...30 V DC=
GND

Cable screen”
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Type Rl 58-D

Connection diagram
Connector (CONIN)

Accessories

Ordering data

54

Pin RS 422 RS 422
+ Sense (T) + Alarm (R)

1 Channel B Channel B
2 Sense Ve Sense Ve
3 Channel N Channel N
4  ChannelN Channel N
5 Channel A Channel A
6  Channel A Channel A
7 NC Alarm

8 Channel B Channel B
9 N.C* N.C*
10 GND GND
" Sense GND N.C.
12 5V DC= 5/10...30V DC=

*screen with cable version with CONIN-connector

push-pull (K) push-pull complementary (1)

N.C. Channel B
N.C. Sense Ve
Channel N Channel N
N.C. Channel N
Channel A Channel A
N.C. Channel A
Alarm Alarm
Channel B Channel B
N.C* N.C*
GND GND

N.C. N.C.

10...30VDC= 10..30VDC=

Spring plate as stator coupling: Ordering code 1 531 162

24
HI2
4.5 0 i]
2, s
I n
. N
* PN
& ;',0
-
[Eg]
L
36.440.1
-D hollow shaft Supply voltage Mounting Shaft diameter
TD hollow shaft 100° C A5VDC synchro flange with 2 10 mm

E10...30VDC E blind shaft? 7 12mm

F clamping shaft? 9 14 mm?
D clamping shaft 2

Risg [J/L ] HHO0O00
| ‘ ‘ |

I
Number of pulses | Output
1 ... 5,000 K push-pull
p # T RS 422 + Sense
PIOCoy 125 R RS 422 + Alarm
I push-pull

1
4 1P 647 complementary

I
Type of connection
B PVC-cable radial
F TPE-cable radial
D CONIN-connector radial, clockwise3)
H CONIN-connector radial, counter3)
clockwise

1) Mounting E, F; no through shaft, protection class code 4
2) through shaft, protection class code 3, only cable connection

3) only with mounting E or F (not through going)
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