Sistemas de monitorizacdao da conducao

Pedal - acelerador
Pedal - embreagem

5V
10 k ohm
| IS |
R15 a
._|z
FSR " G < FSR
L
Pedal - travao =
(8]
«@
o
> > 0.33 uF r g
10 k ohm = |[[°
C3 - lo
R16 o} e =
._|z
FSR o
11
LIPS £
s> O GND =
3 o
S ae
Bl
O
N~ <
EAVA= R -
~ < 430 ohm pisca esquerdo
|
R7 14v
GND
=
NG N~ ol |5
Vo 9|z o
MEGAS8-P <+ x 430 ohm pisca direito
1 23 —=77
— PC6(/RESET) PCO(ADCO) [—= R14 14V
o PC1(ADCY) [—= GND
S5 GND PC2(ADC2) |24
50| AREF PC3(ADGC3) [—>
= AvCC PG4(ADC4/SDA) 2= gl
PC5(ADC5/SCL) |—== o
. SVE ¢ .
—— PB6(XTAL1/TOSC1) < ~ 430 ohm luzes minimos
10 —rs
—— PB7(XTAL2/TOSC2) PDO(RXD) R6 14V
PD1(TXD)
PD2(INTO)
81 anp PD3(INTH) GND
; PD4(XCK/T0)
—— vce PD5(T1) g1e
PD6(AINO) . g |
FRTAIND e $ luzes médios
PBO(ICP) 4qoohm
PB1(OC1A) R12 14V
PB2(SS/OC1B) GND
PB3(MOSI/OC2)
PB4(MISO)
PB5(SCK)
IS
lid
IC1 ‘_ <
a ¥ luzes maximos
430 ohm
| S
GND A5 14V
£[ 10
i
5Y8 ©
¥ 430 ohm Buzina
| — |
| S
R9 14V
GND
B\VAS E s
i 430 ohm Quatro piscas
| —
R1

14V

12/04/01 01:21 /home/artur/Dropbox/Tese/hardware/esquematicos/placa adicional arduino/placa.sch (Sheet: 1/1)



