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disponiveis e eventualmente em novos datasets.
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Real time Detection of Lane Markers in Urban Streets

[A. Mohamed, IEEE Inteligente Vehicles Symposium (2008)]

e Lane Tracker

[Exemplo da toolbox de Visdo do Matlab]
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Resultados

Qualidade Precisdo de detegdo | Racio de detegcdo
g DA DR
Real Time Detection
of Lane Markers 0.892 + 0.07 0.899 + 0.08 0.992 + 0.01
in Urban Streets
Lane Tracker 0.868 4+ 0.08 0.886 + 0.03 0.979 + 0.03
Lane Tracker? 0.835 + 0.07 0.982 +0.03 0.848 + 0.03

a . ~ e m "
Utilizando a segmentagdo de regiGes “watershed
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Conclusao

e Sucesso na implementacdo de um algoritmo de

crescimento de regides para diminuir o espaco de procura.

e Importancia da parametrizagao dos algoritmos, e
calibracdo da camara.

e Sucesso na implementacdo de dois algoritmos de detecdo

de delimitadores da estrada.
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Trabalho Futuro

e Detecdo da faixa de rodagem.
e Detecao de tipologias de marcagdes de estrada.

e Uso de camaras térmicas para reconhecer a assinatura
térmica da estrada.
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