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Introducéo

Na primeira fase do projeto foi realizado um programa arduino para a leitura do sinal fornecido pelo
sensor Sensor SICK DT20-N224B. Foi tambem ligado um LCD 16:2 para a visualisacao futura dos 4
sensor em simultanio.

Leitura do sinal do Sensor SICK DT20-N224B

Para um primeiro teste de leitura do sinal do sensor foi usado uma resistencia de 270€2, o valor teorico
calculado é de 250€2, para um primeiro teste ndo tive muita atengcdo em ter um sinal stritamente
calibrado. Consegui obter uma variagdo de tensao aprocimadamente de OV a 5V na gama de medida
de de 72mm (valor minimo detectavel pelo sensor) a 1027mm (valor maximo detectavel pelo sensor).

Usei tambem um LCD 16:2 para a representacdo da medida dos quatro sensores em simulanio. Algo
talvez futil mas como tinha a dispusicéo usei, pode facilitar a leitura.

Na figura seguite pode se ver que os valores de distancia ndo correspondem devido a falta de
calibragéo.
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Figura 1: Placa branca com arduino e senor de medida

O primeiro problema que reparei foi a instabelidade na leitura do sinal como se pode ver na figura
seguinte
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Figura 2: entrada analogica

Controlei o sinal da fonte de alimentacdo que me parece resuavelmente estavel como se pode ver na
figura seguinte.
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Figura 3: Fonte de alimentacéo

Ja no entanto o sinal a entrada da placa arduino tem muitas perturasdes o que me parece ser a fonte do
problema como se pode ver na figura seguinte.



Tek A [l Auto M Pos; 0,005 Contig, Auto,
b CHi
Miédio
3,24y

Destazer
confia, auto,

i
CT’H 50,0mY M 25.0rns CH1 ;2.81\1'
20-Abr-17 1646 «10Hz

sinal na entrada analogica

Figura 4: tens&o na entrada analogica

Usei um op amp para evitar que a entrada arduino tenha interferéncia na corrente fornecida pelo sensor
0 que melhorou bastante a leitura do sinal como se pode ver na figura seguinte.
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Figura 5: entrada analogica com op amp

Pode se ver pela imagem de ostiloscopio que o sinal j& esta mais estavel.



Tek A [l Auto M Pos; 0,005 Contig, Auto,
b CHi
Midio
2,48Y

Destazer
confia, auto,
f
CT-H S0,0rY M 10,0ms CH1 ;2.02\1'
20=Abr=17 1655 <10Hz

entrada analogica op amp

Figura 6: tensdo a entrada analogica apds op amp

Colocei tambem um condensador em paralelo com a entrada para ver se melhorava ainda mais o sinal
0 gque me parece ter resultado como se pode ver na figura seguinte.
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Figura 7: entrada analogica com op amp e condensador

Eu diria que o sinal ainda pode ser melhorado calculando os valores certos para um filtro passo baixo
como o colega Gongalo fez na sua tese com o sensor sharp. Eu usei um condensador a ‘toa’ s6 e sem
fazer calculo do valor adecuado sé para teste.

Procimo passo

O procimo passo seria de montar 0s sensores num quadro, ligar ao arduino e fazer a
calibracdo para iniciar testes. Mas isso € algo que gostaria de discutir consigo.



