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Legenda

Ligagao nao definida: interegdo humana, protocolo comercial, saidas/entradas
digitais ou analogicas do microcontrolador, pwm, outras

~—  ——  — Ligacéao sem fios
Linha de tenséao (+5V)

Linha de tensdo (comum)

Ligacao 12C ou CAN

Ligagdo RS232
Opcdes

#minar os sensores de navegag¢ao do médulo de comunicagdes e equi

modulos de a0 com esse sistema:
Vantagens: 1 modulo 0mMogao pode operar a
cadeia e sem modulo de €
simplificagao d j
Desvantagens:

aumento do custo
aumento na necessidade de gestdo de sensores (maior protocolo):

1-

amente, desligado da

comunicagdes

dlmlnuu;ao da massa do modulo de comunicag¢des — menos binario para
levantar a frente da cadeia
simplificagdo do projecto do médulo de comunicagdes
Desvantagens:
el | :

aumento do consumo de energia — diminuigdo da autonomia

3-

modulo de lastro
Vantagens: icdo da massa total do robd
diminuigao
Desvantagens:
perda do efeito
modulos d
iminuicao do numero de baterias total — diminuigdo da

ntar um maior numero de
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permitir utilização de numero de baterias variavel

Edited by Foxit Reader
Copyright(C) by Foxit Software Company,2005-2008
For Evaluation Only.


Daniel
Line

Daniel
Line


	Slide 1
	Slide 2

