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Conceito geral: 
- desenvolvimento de um veículo (teleoperado/autónomo) modular,

possibilitando a expansibilidade e flexibilidade em lidar com diversos terrenos
irregulares;

- dimensões e massa reduzidas, permitindo o acesso e passagem por uma
grande diversidade de espaços;

- possibilidade de integração e/ou transporte a bordo de diversos sensores,
camâras, equipamento de gps ou outros instrumentos de pesquisa. 

Objectivos: 
- projectar os modulos do robô e as ligações inter-modulares, bem como o

funcionamento mecânico e electrónico do robô;
- construção de um prototipo; 
- montagem da insfraestrutura de testes e grupo sensorial para efeitos de

reconhecimento/exploração;
- testes em situações realistas, representativas das várias aplicações possiveis; 
- contribuir para o futuro desenvolvimento das áreas da busca e salvamento e

exploração autónoma.

Aplicações: 
- exploração e cartografia de terreno (possibilidade de aplicação também na

exploração planetária); 
- operações de busca de sobreviventes em escombros causados por

catastrofes naturais e outras;
- transporte de instrumentos de investigação para terrenos inacessiveis ou não

recomendados ao Homem; 
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Calendarização e lista de tarefas:
- semana 1 a 3 – estudo do estado da arte dos robôs de busca e exploração;
- semana 2 a 5 – escolha de componentes electricos e projecto mecânico;
- semana 5 a 8 – projecto dos circuitos eléctricos, consola de comando e

programação, construção de peças;
- semana 9 a 10 – construção do protótipo e primeiros testes;
- semana 11 a 12 – melhoramento da programação e testes diversos;
- semana 13 a 16 – testes em situações realistas e melhoramentos da

programação, escrita final da tese.
nota: ao longo das primeiras 12 semanas, paralelamente ao trabalho desenvolvido,
procederei á redacção das secções da tese associadas.
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