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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Objectivos

x Pretende-se um robo aereo, com elevada capacidade
de manobrabilidade, que possibilite a recolha de
dados, em locais de dificiF acesso;

x Capacidade de captura e visualizacao de informacao
(Video) em tempo real, atraves de uma interface
grafica;

» Modo de tele-operacao € modo autonomo;

» [Deve ser capaz de navegar em indoor e outdoor;
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Descricao e Arquitectura do Robo

O que € um dirigivel?

Um dirigivel € um veiculo-aereo, composto por um
envelope, uma pequena gondola e propulsores que o
tornam capaz de controlar o seu trajecto — propulsao €

orientacao.
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DESENVOLVIMENTO DE UM RoBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Componentes

® Envelope;
x (GOondola/ cockprt;
x Balastros;

x \otores.
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DESENVOLVIMENTO DE UM RoBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Envelope

» |nsuflado com hélio;
®x Dimensoes previstas

x D= 800, L=1800;
x \olume = 627,5 dm®

« Impulso = 514¢;
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DESENVOLVIMENTO DE UM RoB® AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Modelacao
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Gondola

x Construida em: plastico de baixa densidade, ou fibra;

x Alberga as baterias, motores de propulsao e toda a
electronica de comando;
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Motores

® [DoIs motores principals para propulsao, controlo de
angulo vertical por um Servo;

x Um motor no leme; para controlo da direccao no
plano;

x Um motor na frente do dirigivel, para controlo do
angulo de atague do dirigivel, tilt;
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Sensores

x Para navegacao Indoor - sensores de ultra-sons;
» Para navegacao outdoor - GPS + ultra-sons;

x Acelerometros, para medir inclinacao e detectar
alteracoes de posicao;

x Sistemas de recolha de informacao, camara de fiimar;
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Comunicacoes

x /igbee®, para comando e monitorizacao de estado do
dirigivel;

x RBF para transmissao de video em tempo real;
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Peso

Servo 11
2X motores de propulsao 39
2Xx motores de direccao 20
modulo XBee® o
pateria 70
placa de comando 50
gondola e envelope 100
camara video + RF 100
SEeNnsores 100
486

a v , Mauro Simdes | mauro.s@ua.pt
umversndade de aveiro :

BONa PoIesis praxis -
Vitor Santos I vitor@ua.pt

terca-feira, 12 de maio de 2009



mailto:mauro.s@ua.pt
mailto:mauro.s@ua.pt
mailto:vitor@ua.pt
mailto:vitor@ua.pt

DESENVOLVIMENTO DE UM RoBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Ponto de situacao

1 - Levantamento do estado da arte -------------
2 - Gonoepodo e implementacao do sistemarisico | | SREEEREREE
4 - Desenvolvimento do'soffware eitestes -+ bl ez
5 Escritaidissertagan ixiiii i SEH S B BRI A
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Sugestoes
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DESENVOLVIMENTO DE UM ROBO AEREO PARA
INSPECCAO E MONITORIZACAO.

Sugestoes

- Nome para o dirigivel 2
- T1pos de Sensores de distancia?

- Material para o envelope?
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