
Extração de planos 
usando RANSAC

Exclusão de pontos 
usando PassThrough

Exclusão de pontos interiores 
com um invólucro côncavo 

usando ConcaveHull 

Projeção de pontos 
usando ProjectInliers

Simplificação de nuvens 
com um invólucro convexo 

usando ConvexHull

Divisão da nuvem em conjuntos 
de pontos (clusters) usando 

EuclideanClusterExtraction

Criação da estrutura 
de representação 

usando KML

Lista de Clusters

Representação Global

Nuvem de Pontos


