Nuvem de Pontos

>

Extracao de planos
usando RANSAC

Exclusao de pontos

>l usando PassThrough

Projecao de pontos

> usando ProjectlInliers

Y

Exclusao de pontos interiores
com um involucro céncavo
usando ConcaveHull

Y

Divisao da nuvem em conjuntos
de pontos (clusters) usando
EuclideanClusterExtraction

Lista de
Clusters

Y

Simplificacao de nuvens
com um involucro convexo
usando ConvexHull

Criacao da estrutura
de representacao
usando KML

Representacao Global




