5 universidade de aveiro

MESTRADO EM ENGENHARIA DE AUTOMACAO INDUSTRIAL

QUADRO ELETRICO
. ATLASCAR-2

f} PROJETO EM ENGENHARIA DE AUTOMACAO
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OBJECTIVOS

®* Quadro elétrico geral do carro

®* Redes de poténcia

® Rede e de dados
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NOVO ATLASCAR
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ELEMENTOS A INTEGRAR

® Scanner laser

® Sensores Distancia
* Camara

* GPS

® Switch

® Fonte servidor
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SOLUCOES

®* Conversores DC

* Fonte alimentacao servidor
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ESQUEMA ELETRICO
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Legenda:

U1 - Scaner laser

U2 - Scaner laser

U3 - Scaner laser

U4 - Camara

US - Scaner laser

U6 - GPS

U7 - Conversor 12DC-5DC
U8 - Sensor distancia

U8 - Sensor distancia

U9 - Sensor distancia
U10-Sensor distancia
U11-Sensor distancia
U12-Switch
U13-Conversor 330DC-48DC
U14-Fonte servidor
U15-POE switch

U16-USB power hub
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CONCLUSOES

* Possivel retirar energia da bateria

* Dimensionamento do quadro elétrico permite a
sua expansao
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