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Caracteristicas Eléctricas

Designacdo............: Banca de Ensaios de Sistemas de Percepgdo e Visao Artificial Artificiais
Data de Fabrico.......: 2020
PESO...veeerererenn : 200 Kg
Tensao......cceuvunnns: 240 V AC + PE
Poténcia Instalada....: 500W
Frequéncia............: 50Hz
Pressdo Ar Comprimido.: N&o Aplicavel
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Lista de pecas

F01_001

DT

Quantidade

Designagdo

Numero de tipo

Fornecedor

Numero de pega

-5GS1

Fonte de Alimentagao 24V DC - 75W 3A

GS

MEAN

DR-75-24

-5GS2

Fonte de Alimentagao 12V DC - 75W 6A

GS

FF

NDR-75-12

-40GS1

-100KA3

-100KA4

-100KAS

-100KA6

-100KA7

-100KA8

-100KA9

-20M1

-20M2

-21M1

-5QF1

Interruptor diferencial ID 2P 25A 30mA 240V ( 23009)

A9R41225

-5QF2

DISJUNTOR DPN FASE+NEUTRO C 2A

A9P54602

-5QF2

-5QF3

DISJUNTOR DPN FASE+NEUTRO C 2A

A9P54602

-5QF3

-5QF4

Disjuntor Unipolar C60H-DC 250Vdc 4A 1P C

AIN61504

-5QF5

Disjuntor Unipolar C60H-DC 250Vdc 6A 1P C

A9N61506

-6QF1

DISJUNTOR DPN FASE+NEUTRO C 2A

A9P54602

-6QF1

-6QF2

DISJUNTOR DPN FASE+NEUTRO C 2A

A9P54602

-6QF2

-5QS1

ESPELHO FRONTAL PARA SECCIONADOR

MECTEL

KCF-1PZ

-50S1

-55A1

-20U1

FMD2740C stepper motor driver 4 A - 24V

FMD2740C

ALE

FMD2740C

-20U2

FMD2740C stepper motor driver 4 A - 24V

FMD2740C

ALE

FMD2740C

-21U1

FMD2740C stepper motor driver 4 A - 24V

FMD2740C

ALE

FMD2740C

-45U-CN1

NVEM V2 Mach3 Control Card 200KHz Ethernet Port for CNC router 6 Axis

NVEM CNC 6 Axis

ALE

NVEM CNC 6 Axis

-45U-CN1

-6X1

-6X2
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